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Ergonomie und Design - Facetten einer Beziehung

e Ergonomie und Design, zwel feindliche Brider?
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e Ergonomie, Design und Kosten/Nutzen-Relationen

e Medizintechnisches Design: Vom Mussen zum Wollen

e Design und gesetzliche Anforderungen an ergonomische
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,Designer* im europaischen Sprachgebrauch

e _Gestalter” e Konstrukteur*

: "':x L | I —e — 1
(nach Skodal - div. Internetauftritte)
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Ergonomiewerkzeuge (fur Designer)
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NPW/AAWS - Risikobeurteilung / Grundphilosophie

¢ O
Belastungen Individuelle Grenz-
simultan / sukzessiv ||Eigenschaften, Fahigkeiten|| Beanspruchung
Aufgabe / Umgebung und Fertigkeiten wert
N /
Klassisches Belastungs- / Beanspruchungskonzept
¢ D
Komplexe Belastungs- Relevante Eigenschaften | | Risikobewertung
situation in einer bestimm- der beabsichtigten nach dem
ten Belastungsart (z.B. HvL) Nutzerpopulation Ampelprinzip
N /

Ergonomische Risikoanalyse nach CEN / ISO

Ergonomische Risikoanalyse nach IAD-BKA / NPW / DC / AAWS
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Automotive Assembly Worksheet (AAWYS)
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Ergonomische Bewertungssituation fur
Designer, Konstrukteure & Planer
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Niedriges Risiko — empfehlenswert
Grin Mallnahmen nicht erforderlich

Mdgliches Risiko — nicht empfehlenswert
Gelb Malinahmen zur emeuten Gestaltung /
Risikobeherrschung ergreifen

Hohes Risiko — zu vermeiden
Rot Malinahmen zur Risikobeherrschung
.| erforderlich

(nach Skodal - div. Internetauftritte)
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Datensituation des Designers / Konstrukteurs / Planers
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Bewertungsmoglichkeit fur Designer / Konstrukteure / Planer
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MTM-Ergo - Ergonomiebewertungsprozess

MTM-Ergo Ergonomie-
bewertungsprozess

UASIMEK UAS/MEK Sl
Korper- | Aktions- | | Korper- | Aktions- o, S SO
haltung kréfte haltung kréfte
Handhaben|Hand-Arm| |Handhaben|Hand-Arm| =" &= 8= i
MTM-UAS MTM-ErgO von Lasten| System | |von Lasten| System
: UAS/MEK-Modul| [UAS/MEK-Modul UAS/MEK-Module
/MEK Kode  [Ergonomiekode Belastungskode | | Bewertungskode Aggregationskode
MTM-Ergo MTM-Ergo MTM-Ergo MTM-Ergo
Ergonomiekode Belastungs- Bewertungs Bewertungs
generator generator generator aggregator
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MTM-Ergo Ergonomiekodegenerator
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MTM-UAS oder MTM-MEK Analyse

Beschrelbung Aa5-Kode | UaS-Kodebeschreibung Seit [z] | Faktor | Gesamtzet
- abknicken 1. bchraube  SU0LZAT. 5 Bewegungszvklen: ene Hewegung IR 1 INE
markigren A000PAZ . 5 plazieren: ungefahr 072 1 07
umsetzen JO00PEZ....5 plazieren: loze 1.08 1 1.08
abkricken 2. Schraube 3000241 ....5 Bewegungzzyklen: eine Bewegung 01a 1 01a
markieren A000PAZ. .5 plazieren: ungefahr sz 1 072
E----Gehen Am 000k, .5 Eorperbewequngen: gehen 0.9 1 0.9
& JO00PEZ....5 plazieren: loze 1.08 1 1.08
abkricken 3. Schraube 3000241 ....5 Bewegungzzyklen: eine Bewegung 01a 1 01a
markieren J000PAZ....5 plazieren: ungefahr 07 1 0.7
umzetzen JOO0FBZ....5 plazieren: loze 1.08 1 1.08
abkricken 4. Schraube 3000747 ...5 Bewegungzzyklen: eine Bewegung 01a 1 018
markieren J000P&Z.... 5 plazieren: ungefahr 0y 1 0.7
Fahrzeug wvorn 2 W12 14594 1 14.94
Schluzzel A000HE 3.5 Hilkzmittel handhaben: loze 27 1 27
abknicken b Schraube 30002CT .. 5 Bewegungzzyklen: umsetzen und eine Bewegung 1.08 1 1.08
markieren J000P&Z.... 5 plazieren: ungefahr 0y 1 0.7
E----Gehen A m J000KA.....5 Forperbewegungen: gehen 0.3 1 0.3
umsetzen J000PET .5 plazieren: loze 07y 1 0.7
abknicken B, Schraube 3000LCT .. 5 Bewegungzzyklen: umsetzen und eine Bewegung 1.08 1 1.08
markigren JO00P&Z.... 5 plazieren: ungefahr 072 1 07
Schluzzel A000HEZ....5 Hilfzrittel handhaben: loze 27 1 27
abkricken ¥. Schraube 30002C7....5 Bewegungzzyklen: umsetzen und eine Bewegung 1.08 1 1.08
markieren A000PAZ. .5 plazieren: ungefahr sz 1 072
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Front-End fir MTM-Ergo_design Version

Bezchreibung

UAS-Kgde

Ll&5-K.odebezchrs

abknicken 1. Schraube AUl
S0

L prark mrs

e Batterie in Motorraum
einsetzen und verschrauben

—Dauer: ca. 30 sec.
—Hohe: 120 cm
—Lage: 40 cm vorn

—Zugriff von: oben-vorn
—Greifachse: senkrecht
—Kraftbedarf: 150 N

e Mittelkonsole in Fahrzeug

montieren
—Dauer:

H [ ) NL) W | L) (N N RN W) ) e LW | M) ) [EL ) | -

- markieren
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_.5 Bewegungzzyklen
b plazieren: ungefah
b plazieren: loze

A Bewegungzzpklen:
plazieren: ungefah
K.orperbewegunge
lazieren: loze

egungzzyklen:
eren: ungefah

arittel handhak
wegungzzyklen:
azieren; ungefah
arperbewegunge
plazieren: loze

Bewegungzzyklen:
plazieren: ungefah
B Hilkzrnittel handhak
b Bewegungzzyklen:
b plazieren: ungefah



M TM-Ergo design - vom Design zur ergonomiegerechten Produktion

I LAS-T alsgkil  “hil_Llmisloan™

Bealyse des Tatghet | Belastungsgererator | Bavisrtingegenss o |9|ﬂ |

Weaslabren | 4545 - Automol e Sssemble ‘Work shest | Geneseen ] Frosakel ]
i 0 Furkie
Frafte: 0 Punkbs
Tuirhar Rigibon - wis masiden; Maknabimen i Hvl: 502 Purkle
Fisikoheherrschung erfonderlich, Sordepunkie; [ Punihs
Gesamizurnme: 50.2 Punihz
Manualies Handhaben womn Lasten
Puriie
-
r 18, Umisstzen o el
k- - :
r 18, Tragen [u]
t 15, Disher und Schisben, kurze Distaraen (=5m) 0
t 16, Diiven Lnd SCheben, oot Distanaen [=5m) 0
Z Summe: 502
= ;—';: ; - A Sonsilerpunkis I ;I
(nach Skodal - div. Internetauftritte)
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Ende der Prasentation
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